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$ชาLงNบPอน : 040203112 ค"ตศาสต'(ศวกรรม 2 (Engineering Mathematics II) 

ผล6พQการเRยนSของราย$ชา (Course Learning Outcomes: CLOs) : 
เ.อ0ก1กษาเ3ยน(ชา7แ9ว 0ก1กษาสามารถ 
CLO 1. (เคราะ<=ง?@นAาเวกเตอ'เBอหาอDEนF เGนHมIส ความยาวJวนโLง และความโLง 
CLO 2. หาอDEนFของสนามเวกเตอ' 
CLO 3. Oาหนดสนามเวกเตอ'เกรเQยนRและหา=ง?@นSกT 
CLO 4. UานวณWXนYกZลตามเGนโดย([ตรงและโดยใ]ทฤษ`บทหbกcล 
CLO 5. UานวณWของXนYกZลตามdนeวและประgกRhบiญหาทาง(ศวกรรม 
CLO 6. หาUาตอบของสมการเkงอDEนFlนmบหnงโดย([เkงกราoก และ([เkง(เคราะ< 
CLO 7. หาUาตอบและประgกRใ]สมการเkงอDEนFเkงเGนlนmบสอง หpอlนmบqrงกsา 
CLO 8. สtางuวแบบและแviญหาปรากฏการxทางกายภาพ{วยสมการเkงอDEนF 

UาอVบายราย$ชาตามห6กWตร (ภาษาไทย) 
=ง?@นAาเวกเตอ'เGนโLงป|}~ อDEนFและป|EนFของ=ง?@นAาเวกเตอ' เกรเQยนR เ�'ล และได
เวอ'เจน� ป|EนFตามเGน ป|EนFตามdนeว สมการเkงอDEนFสา�ญ สมการเkงอDEนFlนmบหnง 
สมการเkงอDEนFlนmบrง 

UาอVบายราย$ชาตามห6กWตร (ภาษาYงกฤษ) 
 Vector-valued function; space curve; derivative and integral of vector-valued 
function; gradient, curl and divergence; line integral; surface integral; ordinary differential 
equation; first-order differential equation; higher-order differential equation; applications of 
ordinary differential equations. 



[าราและเอกสารประกอบ: 
[าราห6ก 
Dennis G. Zill and Warren S. Wright (2018) Advanced Engineering Mathematics, 6th ed. USA.: 
Jones and Bartlett Learning. (TA330 Z5 2018) 

[าราเส\มและเอกสารประกอบ 
 1.    Erwin Kreyszig (2011) Advanced Engineering Mathematics, 9th ed., N.J.:  
        John Wiley & Sons. (QA401 K7 2011) 
 2.    Glyn James (2015) Modern Engineering Mathematics, 4th ed., UK: Pearson.  
       (TA330 M6 2015) - E-Book* สามารถดาว_โหลดไ`จากaาbกหอสcดกลาง 
 3.    Dennis G. Zill, Warren S. Wright and Michael R. Cullen (2013) Differential Equations  
        with Boundary Value Problems, 8th ed., Boston: Brooks/Cole Pub. Company.  
        (QA371 Z5 2013) 
 4.    Howard Anton, Irl Bivens and Stephen Davis (2013) Calculus: Early Transcendentals,  
        Singapore: John Willey & Sons. (QA303.2 A5 2013) 
 5.    James Stewart (2016) Calculus: Early Transcendentals (Metric Version), USA:   
        Cengage Learning. (QA303.2 S7 2016) 
 6.    Joel Hass, Christopher Heil and Maurice D. Weir (2003) Thomas'Calculus: Early   
        Transcendentals, New York: Pearson. (QA303.2 H3t 2019) 

หมายเหd   0ก1กษาสามารถใ]�าราหpอห0ง�อ�นq�เ�อหาเ�ยวhบสมการเkง                
อDEนFและแคล�bสเkงเวกเตอ'�งภาษาไทยและภาษาlงกฤษ 

การeดผล :       สอบค�งq 1       25% 
              สอบค�งq 2       25% 
                         คะแนนระหsางเ3ยน      50% 
                         คะแนนระหsางเ3ยนประกอบ{วย 
   - การ�านในแ�ละค�ง  (ค�งละ 5%) ใ�0ก1กษาJงงานใน�อง      
     ทางq�สอนOาหนดภายในเวลาการJงงานแ�ละค�ง 
     (Jงงานสาย จะ�ก�กคะแนน) 
หมายเหd      0ก1กษา�องเfาเRยนในhนเRยน ณ Fiงอjางkอย 80%   ~ฉะ�น�  
      สอน��ท�qจะใ�0ก1กษาหมด�ท�ในการสอบค�งq 2 
แนวทางการeดผล :  Xง�งก�มและเกณ�ควบ�hน  
                                โดย�จารณาจากAาเฉ�ย (  ) และJวนเ�ยงเบนมาตรฐาน (S.D.) 

รายHอlสอน :     ดร.กนกวZณช  พารา 
เวลาเ3ยน 
ตอนq 1   ¡ธ 9.00-12.00  พฤ�สบQ 9.00-12.00 และ 13.00-16.00 
ตอนq 2   £นท' 9.00-12.00 และ 13.00-16.00  ¡ธ 13.00-16.00 

x̄



รายละเmยดการสอนแnละคoง $ชา 040203211  
ค&ตศาสต*$ศวกรรม 3 (Engineering Mathematics III) 

คoงF Gวfอสอน
1 แคล�bสของ=ง?@นเkงเวกเตอ' เGนโLงป|}~ ความยาวJวนโLง
2 เวกเตอ'HมIสและเวกเตอ'¤งฉาก เวกเตอ'�แนวฉาก
3 ความโLง และJวนประกอบของความเ¥ง

4 เกรเQยนRและอDEนFระ¦Yศทาง

ไดเวอ'เจนR และเ�'ลของสนามเวกเตอ'

5 ป|EนFของ=ง?@นเkงเวกเตอ'

ป|EนFตามเGน ความเ§นXสระhบ(¨

6 ทฤษ`บทของก3น ป|EนFตามdนeว
7 ทฤษ`บทของสโ©กª
8 ทฤษ`บทไดเวอ'เจน�

9 แนว�ดเ�ยวhบสมการเkงอDEนF  iญหาAาเ«ม�น

สมการแบบแยกuวแปรไ{

10 สมการแ¬นตรง และuวประกอบเBอXนYเกรต สมการเkงเGน
11 การหาUาตอบโดย([เป�ยนuวแปร - สมการแบ'­ล®
12  การหาUาตอบโดย([เป�ยนuวแปร - สมการเอกEนF

13 สมการเkงเGนlนmบrงกsาหnง บท¯ยามและทฤษ°บทqเ�ยวของ

การหาUาตอบของสมการเkงเGนเอกEน±

14 การหาUาตอบของสมการเkงเGนเอกEน± (�อ)

การหาUาตอบเฉพาะ : ([เ²ยบHมประ�ท�

15 การหาUาตอบเฉพาะ : ([แปรพารา~เตอ'
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